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ВНЕСЕНЫ Главнефтемонтажем Минмонтажспецстроя СССР (К.И.Гонитель)


ПОДГОТОВЛЕНЫ К УТВЕРЖДЕНИЮ Главным техническим управлением Минмонтажспецстроя СССР

           

УТВЕРЖДЕНЫ Минмонтажспецстроем СССР 24 февраля 1988 г.

           

С введением в действие ВСН 351-88 утрачивают силу ВСН 351-75


Требования настоящих норм необходимо выполнять при разработке проектов производства работ, производстве и приемке работ по монтажу сосудов и аппаратов колонного типа* независимо от их технологического назначения, изготовленных из углеродистых, легированных и двухслойных сталей, чугуна, цветных металлов, титана и его сплавов со сварными корпусами или выполненными из царг, соединенных на фланцах.

________________

* Сосуды и аппараты колонного типа в дальнейшем "аппараты".


Нормы не распространяются на монтаж аппаратов с установленными в них внутренними подвижными устройствами (мешалками, центрифугами и т.д.).


1. ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ

1.1. Монтаж аппаратов следует производить в соответствии с проектом производства работ (ППР), положениями настоящих норм, требованиями основных нормативно-технических документов (приложение 1), утвержденных в установленном порядке, а также технической документацией предприятий-изготовителей по конкретным видам и типам аппаратов.



1.2. Подъем собранных и испытанных аппаратов в проектное положение должен производиться с технологическими обвязочными трубопроводами, металлоконструкциями обслуживающих площадок, теплоизоляцией и другими покрытиями, не мешающими проведению подъема.



1.3. Работы по монтажу аппаратов необходимо выполнять силами специализированных монтажных подразделений (бригад, участков и т.д.).



1.4. При выборе грузоподъемных средств и расчетах такелажной оснастки для различных схем подъема следует учитывать действие динамических нагрузок и возможную неравномерность распределения нагрузок, используя коэффициенты, приведенные в приложении 2. При выборе грузоподъемных кранов коэффициент динамики не учитывается.


2. ВЫБОР МЕТОДА МОНТАЖА АППАРАТОВ

2.1. Метод монтажа аппаратов выбирается в зависимости от их характеристик (масса, габариты и конфигурация), высотной отметки установки, применяемых грузоподъемных средств*, размеров и конфигурации фундамента, конкретных условий монтажной площадки и компоновки объекта монтажа.

________________

* К грузоподъемным средствам относятся грузоподъемные машины (краны и т.д.), подведомственные Госгортехнадзору, и такелажные средства (мачты, порталы, монтажные полиспасты, различные приспособления и т.д.), не подведомственные Госгортехнадзору.



2.2. Монтаж аппаратов выполняется методами, приведенными на черт.1.

 


Методы монтажа

[image: image1.png]Morom:
woRtaxa
anzajaton

Werox (ca0c00)
oxoasxonss

Merox (c00c06)
nosopora_soRpyT
o ke

Morax croasxe-

Woroz nosogo- |[ferox nosopo—

A0 orpuBo 18 Boxpyr wap-lfire oxgyr mep-

ono auapera mpe rayso- - ||pe xpauaa

or sewax nomeuoaa ||l Bowoms ogop-
opazorsaua  [[[loR crodra
Wetox tosogo- |[Mevox woopora

 saxgyr 2ao-{{porpys sapuge
oipe mazmannx. flc nouoms Tz
E

orox nosogora | [Bessaxopuun
poxgyr sepuase | lcnoaod

0 nouows tazan{

zoro mespe






Черт.1

2.3. Монтаж аппаратов методом скольжения с отрывом опоры аппарата от земли является наиболее простым и производительным и применяется при наличии соответствующих грузоподъемных средств.



2.4. При недостаточных грузовысотных характеристиках грузоподъемных средств необходимо использовать методы поворота вокруг шарнира или скольжения без отрыва опоры аппарата от земли.


Примечание. Использование методов поворота вокруг шарнира определяется возможностью нагружения фундамента.


2.5. Подъем аппаратов в проектное положение может выполняться с помощью различных грузоподъемных средств:


одним или несколькими монтажными стреловыми самоходными кранами;


одной или несколькими мачтами, в том числе мачтово-стреловым подъемником;


портальными подъемниками;


башенными кранами, в том числе с дополнительными устройствами типа "стрела-подпорка";


шеврами;


гидравлическими подъемниками;


подъемными средствами, установленными на ранее смонтированных конструкциях;


вертолетами;


другими средствами, в том числе эксплуатационными (мостовыми кранами и т.д.).



2.6. При наличии грузоподъемных кранов, паспортная грузоподъемность которых не обеспечивает монтаж аппаратов, допускается использовать эти краны в режиме временного увеличения их грузоподъемных характеристик за счет:


расчаливания стрел, в том числе маневренного;


ужесточения требований к площадке установки кранов;


наклона грузового полиспаста под стрелу;


соединения стрел двух кранов ригелем;


опирания стрелы на стойку (шевр) и т.д.



2.7. При монтаже аппаратов следует предусматривать взаимное расположение грузоподъемных кранов и поднимаемого аппарата, обеспечивающее:


минимальный вылет крюка крана в процессе подъема и установки аппарата;


максимально допустимый вылет крюка в начальном положении аппарата при подъеме с последующим его уменьшением;


минимальное возможное отклонение грузового полиспаста от вертикали, особенно из плоскости подвеса груза, с учетом требований инструкции по эксплуатации крана;


наименьшую длину пути передвижения крана с грузом и расположение стрелы предпочтительно вдоль направления перемещения;


расстояние между стрелой крана и выступающими частями аппарата не менее 0,5 м с учетом возможного раскачивания;


минимальное совмещение крановых операций, особенно при спаренной работе кранов;


при спаренной работе поочередное передвижение одного крана и поворот стрелы с изменением вылета другого крана.



2.8. Для обеспечения допускаемого отклонения грузового полиспаста крана в процессе подъема следует предусматривать выполнение работ в установленной последовательности в соответствии о разработанной в ППР циклограммой рабочих операций, осуществляемых с помощью участвующих в подъеме кранов и других средств.


На циклограмме подъема аппарата методом скольжения должны быть представлены значения перемещений опорной части аппарата в зависимости от величины перемещения места строповки, а также очередность рабочих операций кранами, обеспечивающих возможное отклонение грузовых полиспастов в допустимых пределах.


На циклограмме подъема аппарата методом поворота вокруг шарнира должны быть указаны величины перемещений места строповки и соответствующее положение оси аппарата относительно горизонтали в начале и конце каждого цикла, очередность выполнения рабочих операций кранами, обеспечивающих возможное отклонение грузовых полиспастов в допустимых пределах.



2.9. Такелажные средства следует применять только в тех случаях, когда невозможно или нецелесообразно использование грузоподъемных кранов.



2.10. Установка такелажных средств и их расположение относительно поднимаемого аппарата должны обеспечивать:


создание минимальных нагрузок на вантовые системы;


минимальное изменение положений такелажного средства, особенно при переводе его через вертикаль;


минимально допустимое приближение аппарата к конструкции средства, но не менее 0,5 м.



2.11. При необходимости контроля за величинами допускаемых отклонений грузовых полиспастов такелажных средств в ППР следует разрабатывать циклограммы выполнения работ в соответствии с п.2.8.


3. ОРГАНИЗАЦИЯ И ПОДГОТОВКА МОНТАЖНЫХ РАБОТ

     3.1. Общие указания

3.1.1. Организация и подготовка к производству монтажных работ должны осуществляться в соответствии с требованиями раздела 2 СНиП 3.05.05-84 и дополнительными требованиями настоящего нормативного документа.



3.1.2. Все работы, связанные с подготовкой аппаратов и грузоподъемных средств к монтажу, следует выполнять на специальной площадке (площадке подготовительных работ), которая должна предусматриваться проектом организации строительства (ПОС) или проектом производства работ (ППР) на самом объекте монтажа или в непосредственной близости от него.



     3.2. Организация площадок для подготовительных и монтажных работ

3.2.1. Площадки подготовительных и монтажных работ должны быть выполнены в соответствии с решениями проекта производства работ. Особые условия по организации площадок - необходимость изменения конструкции фундаментов, устройство якорей, путей движения машин и механизмов, ограничения в строительной части объекта и т.д. должны быть отражены в ПОС и ППР, согласованы с организациями - участниками строительства.



3.2.2. Размеры площадок для подготовительных работ и их расположение должны назначаться с учетом выбранной технологии монтажных работ исходя из количества аппаратов, сроков их поступления и очередности монтажа.



3.2.3. Для работы в темное время суток площадку следует оборудовать осветительными приборами, количество которых определено в соответствии с СН 81-80.



3.2.4. Площадка подготовительных работ, как правило, должна иметь бетонное покрытие с учетом возможности дальнейшего использования покрытия в процессе эксплуатации объекта или временное покрытие из сборных железобетонных дорожных плит.



3.2.5. Установка, передвижение грузоподъемных средств и выкладка аппаратов должны производиться на подготовленные основания. Несущая способность основания и его уклон должны соответствовать требованиям:


для грузоподъемных стреловых самоходных кранов - ВСН 274-74;


для других грузоподъемных кранов и машин - инструкции по их эксплуатации;


для такелажных средств и выкладки аппаратов - решениям ПОС или ППР.



3.2.6. В случаях, когда перемещение аппаратов к фундаментам с площадок подготовительных работ осуществляется на специальных тележках по рельсовым путям, опирание низа аппарата в процессе его перемещения при подъеме следует осуществлять с использованием тех же тележек.



3.2.7. Устройство рельсового пути следует производить в соответствии с требованиями СНиП 3.08.01-85*.

________________

* На территории Российской Федерации действует ГОСТ Р 51248-99. - Примечание "КОДЕКС".



3.2.8. Ось рельсового пути при перемещении аппарата, как правило, должна проходить через центр фундамента и располагаться в плоскости подъема аппарата.



3.2.9. Приемка фундаментов под аппараты производится в соответствии с требованиями СНиП 3.05.05-84 и выполняется заказчиком с привлечением монтажной организации. При этом монтажная организация должна обратить внимание на соответствие фактических размеров проектным, правильность расположения закладных деталей, анкеров и колодцев для них с проверкой возможности наворачивания гаек или верхних составных частей фундаментных болтов.


     3.3. Передача аппарата в монтаж

3.3.1. Передача аппарата в монтаж должна производиться в соответствии с требованиями ГОСТ 24444-80*, СНиП 3.05.05-84, ОСТ 26-291-87.

________________

* В стадии пересмотра**.

** Действует ГОСТ 24444-87. - Примечание "КОДЕКС".


Передача в монтаж цельносварных аппаратов, доизготовляемых на монтажной площадке предприятием-изготовителем, должна осуществляться после завершения доизготовления и технического освидетельствования аппарата. При поставке предприятием-изготовителем царгового аппарата в собранном виде монтаж его производится без разборки.



3.3.2. При поставке аппаратов царгами (блоками) их передача в монтаж выполняется в соответствии с требованиями п.3.3.1 с необходимостью проверки наличия:


порядкового (считая снизу вверх) номера царги, ее массы и позиции аппарата, на наружной стенке каждой царги;


бирок на специнструменте, приспособлениях и отдельных узлах и деталях при необходимости;


на сопрягаемых царгах двух (под углом 90°) контрольных рисок;


рабочих прокладок;


на базовой царге регулировочных винтов, если они предусмотрены;


на траверсе, предназначенной для монтажа царг, - клейма предприятия-изготовителя с указанием ее грузоподъемности;


строповочных устройств;


подготовленной опорной поверхности базовой царги;


комплектности крепежных деталей;


повреждений привалочных поверхностей фланцев, тарелок, крышек и штуцеров.



3.3.3. Расконсервация аппарата должна производиться заказчиком. Расконсервацию следует осуществлять в соответствии с требованиями ОСТ 26-04-312-83 "Методы обезжиривания оборудования. Требования общие к технологическим процессам".



3.3.4. Расконсервации от смазок не подлежат:


привалочные поверхности фланцов, тарелок, крышек и штуцеров;


внутренние поверхности аппаратов (царг) или узлов и деталей аппарата (за исключением особых случаев, связанных с химическим взаимодействием консервирующих смазок с рабочей средой).



3.3.5. Испытание аппаратов выполняется предприятием-изготовителем, заказчиком или привлеченной ими организацией. При необходимости проведения испытания на монтажной площадке следует выполнять требования ГОСТ 24306-80, СНиП 3.05.05-84, ОСТ 26-291-79, "Правил Госгортехнадзора".



3.3.6. Гидравлические испытания аппаратов в горизонтальном положении производятся на металлических седловых опорах с углом охвата не менее 120° при уложенных на них подкладках (деревянных, резиновых и т.д.) или на опорах, выполненных из шпал. При этом опоры следует располагать так, чтобы они не перекрывали контролируемые сварные швы. В отдельных случаях возможно проведение гидравлических испытаний аппаратов, уложенных на песчаной подушке с возможностью осмотра контролируемых швов.


При подготовке аппарата к гидроиспытаниям в горизонтальном положении аппарат выкладывается горизонтально с уклоном не более 30 мин. Количество опор при гидравлическом испытании и их расположение определяются из условия обеспечения прочности и устойчивости стенки корпуса аппарата.


4. ПРОИЗВОДСТВО МОНТАЖНЫХ РАБОТ

     4.1. Общие положения

4.1.1. Грузоподъемные средства, предназначенные для монтажа аппаратов, следует эксплуатировать в соответствии с действующими "Правилами устройства и безопасной эксплуатации грузоподъемных кранов"* Госгортехнадзора и требованиями настоящего нормативного документа.

________________

* В стадии пересмотра**.

**  Действуют "Правилами устройства и безопасной эксплуатации грузоподъемных кранов" ПБ 10-382-00, утвержденные постановлением Госгортехнадзора России от 31.12.99 г. N 98. - Примечание "КОДЕКС".



4.1.2. Все грузоподъемные сродства должны подвергаться техническому освидетельствованию, которое имеет целью установить следующее:


грузоподъемное средство находится в исправном состоянии;


установка средства и его обслуживание соответствуют требованиям "Правил Госгортехнадзора" и инструкций по эксплуатации.


При освидетельствовании такелажных средств производится проверка состояния металлоконструкций, опорных устройств, механизмов и оснастки, входящих в состав указанных средств.



4.1.3. Грузоподъемные средства, находящиеся в работе, должны подвергаться периодическому техническому освидетельствованию в следующие сроки:


частичному - не реже одного раза в год;


полному - не реже одного раза в 3 года (для кранов) и не реже одного раза в 5 лет (для такелажных средств).



4.1.4. Внеочередное полное техническое освидетельствование грузоподъемных средств должно производиться после:


его реконструкции или ремонта;


установки вновь полученного от предприятия-изготовителя сменного стрелового оборудования;


капитального ремонта или смены механизма подъема;


смены крюка (крюковой подвески).


Освидетельствование может выполняться и в других случаях, когда необходимость его проведения устанавливается ППР.


4.10.23. После установки аппарата в проектное положение необходимо выполнить его электрозащиту в соответствии с требованием проекта.



4.10.24. При возникновении исключительных обстоятельств, требующих прекратить подъем аппарата (наступление темноты, сильный ветер, отключение электроэнергии и т.д.), следует принять чрезвычайные меры предосторожности: включить все тормоза лебедок, снять с лебедок рукоятки, на электролебедках отключить электроэнергию, выставить предупреждающие знаки и надписи, оставить ответственных дежурных из состава участников подъема и т.д.


Приложение 1

     
ПЕРЕЧЕНЬ ОСНОВНЫХ НОРМАТИВНЫХ ТЕХНИЧЕСКИХ ДОКУМЕНТОВ,
 ОТНОСЯЩИХСЯ К МОНТАЖУ АППАРАТОВ КОЛОННОГО ТИПА

	
	
	
	

	N п/п
	Обозначение документа
	Наименование документа
	Примечание


	1
	ГОСТ 9931-85
	Корпуса цилиндрические стальных сварных сосудов и аппаратов
	


	2
	ГОСТ 24306-80
	Сосуды и аппараты стальные сварные. Технические требования
	


	3
	ГОСТ 14114-85 -  ГОСТ 14116-85
	Устройства строповые для сосудов и аппаратов. Штуцера монтажные
	


	4
	ГОСТ 1.25-76
	Метрологическое обеспечение. Основные положения
	


	5
	ГОСТ 8.054-73
	Метрологическое обеспечение подготовки производства
	


	6
	ГОСТ 25573-82
	Стропы грузовые канатные для строительства. Технические условия
	


	7
	ГОСТ 24444-80
	Оборудование технологическое. Общие монтажно-технологические требования
	


	8
	ГОСТ 25168-82
	Аппараты стальные эмалированные. Технические требования. Методы испытаний
	


	9
	ГОСТ 12.3.033-84
	Строительные машины. Общие требования безопасности при эксплуатации
	


	10
	СНиП 3.05.05-84
	Монтаж технологического оборудования и трубопроводов. Основные положения
	


	11
	СНиП 3.01.01-85
	Организация строительного производства
	


	12
	СНиП 3.08.01-85
	Механизация строительного производства. Рельсовые пути башенных кранов
	


	13
	ОСТ 36-116-85
	Устройства шарнирные двухопорные, устанавливаемые на фундаменте
	


	14
	ОСТ 36-18-77
	Приспособления для выверки аппаратов колонного и башенного типов. Конструкция, размеры, технические требования
	


	15
	ОСТ 36-28-78
	Процессы производства работ. Такелажные работы. Общие требования безопасности
	


	16
	ОСТ 36-73-82
	Канаты стальные такелажных средств. Методы расчета и правила эксплуатации
	


	17
	ОСТ 26-291-79
	Сосуды и аппараты стальные сварные. Технические требования
	


	18
	ОСТ 36-128-85
	Устройства и приспособления монтажа. Методы расчета и проектирования
	


	19
	ВСН 408-79
	Инструкция по монтажу аппаратов воздушного охлаждения
	


	20
	ВСН 361-85
	Инструкция по установке технологического оборудования на фундаментах
	


	21
	ВСН 274-74
	Инструкция по технике безопасности при эксплуатации стреловых самоходных кранов
	ВНИИмонтажспецстрой

	22
	ВСН 337-74
	Указания по монтажу технологического оборудования самоходными стреловыми кранами
	То же

	23
	-
	Руководство по технологии монтажа аппаратов колонного типа способом скольжения без отрыва от земли
	


	24
	-
	Руководство по монтажу кранами оборудования вертикального типа с опорой его на стойку
	


	25
	-
	Рекомендации по применению самоходных стреловых кранов типа СКГ на механомонтажных работах
	


	26
	ГОСТ 12.1.046-85
	ССБТ. Нормы освещения строительных площадок
	


	27
	-
	Правила устройства и безопасной эксплуатации грузоподъемных кранов(Госгортехнадзор СССР)
	


	28
	-
	Правила по эксплуатации сосудов и аппаратов (Госгортехнадзор СССР)
	



     
     
Приложение 2


КОЭФФИЦИЕНТЫ, КОТОРЫЕ СЛЕДУЕТ УЧИТЫВАТЬ ПРИ РАСЧЕТЕ 
И ВЫБОРЕ ГРУЗОПОДЪЕМНЫХ СРЕДСТВ

1. При расчете такелажных средств действие динамических нагрузок в зависимости от используемых средств и методов монтажа следует учитывать коэффициентами: [image: image2.jpg]Ky =Kp, Xp,



,


где [image: image3.jpg]


 - коэффициент, учитывающий динамические нагрузки от средства, создающего тяговое усилие (табл.1).

[image: image4.jpg]


- коэффициент, учитывающий динамику от способа перемещения низа аппарата (табл.2).


Таблица 1

	
	

	Средство, создающее тяговое усилие
	Коэффициент [image: image5.jpg]




	Трактор, трубоукладчик (крепление за фаркоп)
	1,2

	Тракторная лебедка
	1,1

	Электрическая лебедка
	1,05


     
     
Таблица 2

	
	

	Вид перемещения низа аппарата
	Коэффициент [image: image6.jpg]




	Метод скольжения:
	

	подталкивание на санях (подкладном листе) по грунту
	1,1

	качение по каткам, тележкам по рельсовому пути
	1,02

	Метод поворота
	1,00


2. Выбор грузоподъемных средств при их спаренной работе должен производиться с учетом коэффициента неравномерности [image: image7.jpg]


*.

________________

* Рассматриваются спаренные грузоподъемные средства со строповкой выше центра массы аппарата.


Значения коэффициента неравномерности приведены в табл.3.


Таблица 3

	
	
	
	

	Система балансировки нагрузок
	Значение коэффициента неравномерности
	Примечание

	1
	Автоматическая синхронизация 
	1,0
	-

	2
	Механическая:
	 
	


	 
	уравнительный блок
	1,05
	Контроль за перетеканием каната через блок

	 
	балансирная траверса
	1,0
	Точки подвеса траверсы и груза находятся на одной прямой

	3
	Контроль за величинами нагрузок с помощью приборов при отсутствии системы балансировки:
	 
	


	 
	при измерении усилия непосредственно на консоли мачты
	[image: image8.jpg]



	[image: image9.jpg]


, [image: image10.jpg][2))



 - показания контрольных приборов, [image: image11.jpg]


, [image: image12.jpg]


 - погрешности контрольных приборов      

 

[image: image13.png]0,99F (1,027 -1y
2101 -1)





 

	 
	при измерении усилия в обегающей ветви грузового полиспаста
	[image: image14.jpg]



	где [image: image15.jpg]


 - число рабочих ветвей грузового полиспаста; [image: image16.jpg]


 - номер обегающей ветви

	4
	Отсутствие системы балансировки и контроля с помощью приборов:
	 
	В начальный момент проекция центра массы монтируемого аппарата на горизонтальную плоскость (точка О) лежит внутри треугольника [image: image17.jpg]




 INCLUDEPICTURE "C:\\DOCUME~1\\9335~1\\LOCALS~1\\Temp\\KClipboardExport\\ojbcdqj1.tmp" \* MERGEFORMATINET [image: image18.jpg]




 INCLUDEPICTURE "C:\\DOCUME~1\\9335~1\\LOCALS~1\\Temp\\KClipboardExport\\wxux5xxb.tmp" \* MERGEFORMATINET [image: image19.jpg]


 ([image: image20.jpg]




 INCLUDEPICTURE "C:\\DOCUME~1\\9335~1\\LOCALS~1\\Temp\\KClipboardExport\\qtkppmem.tmp" \* MERGEFORMATINET [image: image21.jpg]




 INCLUDEPICTURE "C:\\DOCUME~1\\9335~1\\LOCALS~1\\Temp\\KClipboardExport\\iqyfx132.tmp" \* MERGEFORMATINET [image: image22.jpg]


).

	 
	подъем методом поворота вокруг шарнира с открытой осью

 
	[image: image23.png]14+ __dgarcosBie)
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	[image: image24.png]



 

	 
	подъем методом скольжения до отрыва монтируемого аппарата от земли

 
	[image: image25.png]4 Qlhtgocosfte)
(-t

1




	Формулы справедливы при [image: image26.jpg]


. Если такелажные средства не допускают перегрузки с коэффициентом [image: image27.jpg]


, вычисленным по этим формулам, то при монтаже необходимо осуществлять балансировку или контроль за усилием в оснастке:

 [image: image28.jpg]




 INCLUDEPICTURE "C:\\DOCUME~1\\9335~1\\LOCALS~1\\Temp\\KClipboardExport\\liczcy7y.tmp" \* MERGEFORMATINET [image: image29.jpg]


- опорная база аппарата [image: image30.jpg](A4, =d)



;

 [image: image31.jpg]




 INCLUDEPICTURE "C:\\DOCUME~1\\9335~1\\LOCALS~1\\Temp\\KClipboardExport\\x0t0rke9.tmp" \* MERGEFORMATINET [image: image32.jpg]


- проекции монтажных штуцеров на горизонтальную плоскость [image: image33.jpg]


;

 [image: image34.jpg]


- расстояние между прямыми [image: image35.jpg]




 INCLUDEPICTURE "C:\\DOCUME~1\\9335~1\\LOCALS~1\\Temp\\KClipboardExport\\6f1mfrou.tmp" \* MERGEFORMATINET [image: image36.jpg]


 и [image: image37.jpg]




 INCLUDEPICTURE "C:\\DOCUME~1\\9335~1\\LOCALS~1\\Temp\\KClipboardExport\\b60lrvjo.tmp" \* MERGEFORMATINET [image: image38.jpg]


;

 [image: image39.jpg]


- расстояние от точки О до прямой[image: image40.jpg]




 INCLUDEPICTURE "C:\\DOCUME~1\\9335~1\\LOCALS~1\\Temp\\KClipboardExport\\yk5owuby.tmp" \* MERGEFORMATINET [image: image41.jpg]


;

 [image: image42.jpg]


- угол отклонения грузовых полиспастов от вертикали;

 [image: image43.jpg]


- расстояние от оси монтажных штуцеров до горизонтальной плоскости, проходящей через прямую [image: image44.jpg]




 INCLUDEPICTURE "C:\\DOCUME~1\\9335~1\\LOCALS~1\\Temp\\KClipboardExport\\2uxtnqe3.tmp" \* MERGEFORMATINET [image: image45.jpg]


;

 [image: image46.jpg]


- угол между проекциями на горизонтальную плоскость продольной оси аппарата и направлением грузового полиспаста

 

	 
	подъем методом скольжения после отрыва монтируемого аппарата от земли
	[image: image47.jpg]2
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О - центр тяжести аппарата;

[image: image49.jpg]


; [image: image50.jpg]


 - монтажные штуцера

 [image: image51.jpg]


- угол отклонения оси аппарата от вертикали

[image: image52.jpg]B



, [image: image53.jpg]BB =BB,





[image: image54.jpg]




	 
	подъем аппарата с помощью траверсы, у которой точки подвеса не расположены на одной прямой с точкой подвеса груза
	[image: image55.jpg]2hsin o
.
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[image: image57.jpg]


, [image: image58.jpg]


 - точки подвеса траверсы;

 [image: image59.jpg]


- точка подвеса груза;

 [image: image60.jpg]


- угол перекоса траверсы;

[image: image61.jpg]


; [image: image62.jpg]ac



.


     
     
Приложение 3

     
СХЕМА ИСПЫТАНИЙ ТАКЕЛАЖНЫХ СРЕДСТВ

     
Схема испытаний комплекта мачт в горизонтальном положении

[image: image63.png]



 

где [image: image64.jpg]


 - усилие в сбегающей нити полиспаста


Черт.1



Схема испытаний комплекта мачт в вертикальном (рабочем) положении

[image: image65.png]%@%%ﬁ% %






а - контрольным грузом; б - монтируемым аппаратом при закреплении аппарата к мачтам с контролем 
за величиной испытательной нагрузки; в - поочередное испытание мачт монтируемым аппаратом за счет 
консольного опирания низа аппарата; [image: image66.jpg]


- масса груза (аппарата)

Черт.2



Приложение 4

          
СХЕМЫ ПОДЪЕМА АППАРАТОВ ПРИ МОНТАЖЕ МЕТОДОМ (СПОСОБОМ) СКОЛЬЖЕНИЯ

     

1. МЕТОД СКОЛЬЖЕНИЯ С ОТРЫВОМ ОПОРЫ АППАРАТА ОТ ЗЕМЛИ
     
1.1. Одиночное грузоподъемное средство стрелового крана

     

     
Схема установки аппарата в проектное положение

[image: image67.png]




а - подъемом крюка крана (аппарат выложен над фундаментом, высота фундамента с учетом высоты 
неразъемных фундаментных болтов не более 1 м); б - подъемом крюка и поворотом стрелы крана
 (аппарат выложен в стороне от фундамента, высота фундамента более 1 м); в - подъемом крюка, 
поворотом и изменением вылета стрелы крана (имеются помехи); г - подъемом крюка, поворотом 
и изменением вылета стрелы крана при условии нахождения опорной части аппарата на достаточно
 мягком основании (масса аппарата не более 50 т при грузоподъемности крана, превышающей массу 
аппарата на 10%); д - подъемом крюка, поворотом и изменением вылета стрелы при передвижении крана

Черт.1



Схема установки аппарата в проектное положение с помощью такелажного средства

[image: image68.png]




а - подъем грузовым полиспастом (аппарат выложен над фундаментом, высота фундамента с учетом высоты
 неразъемных фундаментных болтов не более 1 м); б - подъем грузовым полиспастом и поворотом мачты
 (аппарат выложен в стороне от фундамента, высота фундамента более 1 м); в - подъем грузовым полиспастом,
 поворотом и наклоном мачты (при наличии помех); г - подъем грузовым полиспастом, поворотом и наклоном 
мачты с промежуточной установкой аппарата на фундамент и перемещением мачты на другую стоянку без груза

Черт.2



Схемы строповки аппарата

[image: image69.png]




а - за верхний технологический штуцер (при разрешении проектировщика аппарата); 
б - за строповочные устройства с использованием распорной траверсы; 
в - за строповочные устройства при отсутствии касания стропом корпуса аппарата

Черт.3



Схемы строповки и перемещения низа аппарата

[image: image70.png]




а - строповка и перемещение низа аппарата одним краном; б - строповка и перемещение низа аппарата спаренными кранами через балансирную траверсу; в - подтаскивание низа аппарата на тележке; г - подтаскивание низа аппарата на санях

Черт.4


1.2. Спаренные грузоподъемные средства

  
Схема установки аппарата в проектное положение стреловыми кранами

[image: image71.png]



     
а - подъемом крюков кранов (аппарат выложен над фундаментом, высота фундамента с учетом высоты
 неразъемных фундаментных болтов не более 1 м); б - подъемом крюков, поворотом и изменением вылета
 стрелы кранов (аппарат выложен в стороне от фундамента, высота фундамента более 1 м); 
в - подъемом крюков с последующим передвижением кранов

Черт.5



Схема установки аппарата в проектное положение с помощью такелажных средств

[image: image72.png]




а - подъем грузовыми полиспастами (аппарат выложен над фундаментом, высота фундамента с учетом высоты неразъемных фундаментных болтов не более 1 м); б - подъем грузовыми полиспастами и наклоном мачт (аппарат выложен в стороне от фундамента, высота фундамента более 1 м); в - подъем грузовыми полиспастами, поворот и наклон мачт с промежуточной установкой аппарата на фундамент и передвижением мачт на другую стоянку без груза

Черт.6



Схемы строповки аппарата

[image: image73.png]{1






а - за верхний технологический штуцер (при разрешении организации проектировщика аппарата);
 б, в - за строповочные устройства

Черт.7


Примечание. Схемы строповки и перемещения низа аппарата спаренными грузоподъемными средствами аналогичны схеме строповки и перемещения низа аппарата, выполненной в соответствии с черт.4.


2. МЕТОД СКОЛЬЖЕНИЯ БЕЗ ОТРЫВА ОПОРЫ АППАРАТА ОТ ЗЕМЛИ
     
2.1. Одиночное грузоподъемное средство


Стреловой кран

[image: image74.png]




Черт.8


Аппарат устанавливается в проектное положение подъемом крюка крана с последующим дотягиванием и удержанием его в процессе опускания на фундамент.

 


Такелажное средство

[image: image75.png]




Черт.9


Аппарат устанавливается в проектное положение с помощью грузового полиспаста с последующим дотягиванием или удержанием аппарата (в зависимости от положения средства) в процессе опускания на фундамент.

 


Схемы строповки аппарата

[image: image76.png]Z 7






а - за верхний технологический штуцер (при разрешении проектировщика аппарата); 
б - за строповочное устройство, установленное на верхней образующей аппарата;
 в - за строповочные устройства с использованием распорной траверсы

Черт.10



Схемы перемещения низа аппарата

[image: image77.png]




Черт.11


Опорная часть аппарата шарнирно закреплена на санях или тележках, охватывающих низ поднимаемого аппарата.

 


Схемы крепления тормозной системы

[image: image78.png]




а - за верхний технологический штуцер (при условии обеспечения его прочности);
 б - за строповочные устройства

Черт.12



Схемы крепления дотягивающей системы

[image: image79.png]A A





а - за верхний технологический штуцер (при разрешении проектировщика аппарата);
б - за строповочные устройства

Черт.13


2.2. Спаренные грузоподъемные средства


Стреловые краны
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Черт.14


Аппарат устанавливается в проектное положение подъемом крюков кранов с последующим дотягиванием и удержанием его в процессе опускания на фундамент.

 


Такелажные средства
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Черт.15


Аппарат устанавливается в проектное положение с помощью грузовых полиспастов с последующим дотягиванием или удержанием аппарата (в зависимости от положения средств) в процессе опускания на фундамент.

 


Схемы строповки аппарата
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а - за верхний технологический штуцер (при условии обеспечения его прочности) с использованием 
балансирной траверсы; б - за строповочное устройство, установленное на верхней образующей 
аппарата с использованием балансирной траверсы; в - за строповочное устройство, расположенное 
по нижней образующей аппарата с использованием балансирной траверсы

Черт.16


Примечания:



1. Схема перемещения низа аппарата при подъеме спаренными грузоподъемными средствами аналогична схеме перемещения низа аппарата, выполненной в соответствии с черт.11.



2. Схема крепления тормозной системы при подъеме спаренными грузоподъемными средствами аналогична схеме крепления тормозной системы при подъеме одиночным средством, выполненной в соответствии с черт.12.



3. Схема крепления дотягивающей системы при подъеме спаренными грузоподъемными средствами аналогична схеме крепления дотягивающей системы при подъеме одиночным средством, выполненной в соответствии с черт.13.


Приложение 5

     
СРЕДСТВА, РЕКОМЕНДУЕМЫЕ ДЛЯ ИСПОЛЬЗОВАНИЯ ПРИ ПЕРЕМЕЩЕНИИ 
НИЗА АППАРАТА В ЗАВИСИМОСТИ ОТ ВЕЛИЧИН ДЕЙСТВУЮЩИХ НАГРУЗОК

	
	

	Нагрузка, действующая на опорную часть аппарата, тс
	Рекомендуемые средства

	До 30
	Подкладной лист, сани, одиночные 
или спаренные краны

	От 31 до 50
	Сани, одиночные или спаренные краны

	От 51 до 100
	Одиночные или спаренные краны

	От 101 до 200
	Одиночные или спаренные краны, тележка 
по рельсовому пути

	Свыше 201
	Тележка и сани по рельсовому пути


     
     
Приложение 6

     
СХЕМЫ ПОДЪЕМА АППАРАТОВ МЕТОДОМ ПОВОРОТА ВОКРУГ ШАРНИРА

1. МЕТОД (СПОСОБ) ПОВОРОТА ВОКРУГ ШАРНИРА ГРУЗОПОДЪЕМНЫМИ СРЕДСТВАМИ
     
1.1. Одиночным стреловым краном


Схема установки аппарата в проектное положение
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а, в - подъемом крюка, поворотом и изменением вылета стрелы крана с последующим 
удержанием аппарата тормозной системой, а при необходимости дотягивания аппарата, 
установкой и работой дотягивающей системы; 
б, в - подъемом крюка и передвижением крана с последующим удержанием аппарата тормозной системой, 
а при необходимости дотягивания аппарата, установкой и работой дотягивающей системы

Черт.1



Схемы строповки аппаратов
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а - за верхний технологический штуцер (при разрешении проектировщика); б - за строповочное устройство,
 установленное на верхней образующей; в - за строповочные устройства 
с использованием распорной траверсы

Черт.2


1.2. Спаренными стреловыми кранами


Схема установки аппарата в проектное положение
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а - подъемом крюков, поворотом и изменением вылета стрел кранов с последующим торможением,
 а при необходимости с дотягиванием; б - подъемом крюков и передвижением крана с последующим 
торможением, а при необходимости с дотягиванием

Черт.3



Схемы строповки аппарата
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а - за верхний технологический штуцер (при условии обеспечения его прочности) с использованием
 балансирной траверсы; б - за строповочное устройство, установленное на верхней образующей аппарата,
 с использованием балансирной траверсы; в - за строповочное устройство, установленное на нижней 
образующей аппарата, с использованием балансирной траверсы; г - за строповые устройства 
при нормированной с помощью тарированного груза грузоподъемности крана, 
имеющего меньшую высоту подъема крюка

Черт.4



Схемы установки шарнирных устройств
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а - на фундаменте; б - на разрезной опоре

Черт.5


Примечания: 1. Схема строповки аппарата спаренными кранами аналогична схеме строповок одиночным краном, выполненной в соответствии с черт.4.



2. Схема крепления тормозной системы при подъеме спаренными грузоподъемными кранами аналогична схеме крепления тормозной системы при подъеме одиночным краном, выполненной в соответствии с черт.12.



3. Схема крепления дотягивающей системы при подъеме спаренными грузоподъемными средствами аналогична схеме крепления дотягивающей системы при подъеме одиночным краном, выполненной в соответствии с черт.13 приложения 5.


2. МЕТОД ПОВОРОТА ВОКРУГ ШАРНИРА КРАНАМИ С ПОМОЩЬЮ ОПОРНОЙ СТОЙКИ
     
Схема установки аппарата в проектное положение  одиночным стреловым краном или спаренными 
стреловыми кранами
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а - установка аппарата на опорную стойку; б - подъем аппарата с помощью опорной стойки

Черт.6



Схемы прикрепления опорной стойки к аппарату
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а - за строповочные устройства, установленные на боковых образующих; 
б - за строповочное устройство, установленное на нижней образующей

Черт.7


Примечания: 1. Схема установки шарнирных устройств аналогична схеме установки шарнирных устройств при методе поворота вокруг шарнира грузоподъемными средствами, выполненной в соответствии с черт.5.



2. Схема строповки аппарата при его установке на опорную стойку аналогична схеме строповки при методе поворота вокруг шарнира грузоподъемными средствами, выполненной в соответствии с черт.4.


3. Схема крепления тормозной системы аналогична схеме крепления тормозной системы при методе скольжения без отрыва опоры аппарата от земли, выполненной в соответствии с черт.12 приложения 5.


3. МЕТОД ПОВОРОТА ВОКРУГ ШАРНИРА ВЫЖИМАНИЕМ

Схема подъема аппарата
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Черт.8

Аппарат устанавливается в проектное положение за счет подтаскивания нижней части опорной конструкции и удержания его в процессе опускания на фундамент.

 


Схема прикрепления опорной конструкции к аппарату
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а - за строповочное устройство, установленное на верхней образующей; 
б - за строповочные устройства, установленные на боковых образующих; 
в - за строповочное устройство, установленное на нижней образующей

Черт.9


Примечания: 1. Схема установки шарнирных устройств аналогична схеме установки шарнирных устройств при методе поворота вокруг шарнира грузоподъемными средствами, выполненной в соответствии с черт.5, а.



2. Схема крепления тормозной системы аналогична схеме крепления тормозной системы при методе скольжения без отрыва от земли опоры аппарата, выполненной в соответствии с черт.12 приложения 5.


4. МЕТОД ПОВОРОТА ВОКРУГ ШАРНИРА С ПОМОЩЬЮ ГИДРОПОДЪЕМНИКА
     
Схема установки гидроподъемника
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Черт.10


Примечания: 1. Схема прикрепления опорной конструкции к аппарату аналогична схеме прикрепления опорной конструкции к аппарату при методе поворота вокруг шарнира выжиманием, выполненной в соответствии с черт.9, в.



2. Схема установки шарнирных устройств аналогична схеме установки шарнирных устройств при методе поворота вокруг шарнира грузоподъемными средствами, выполненной в соответствии с черт.5.



3. Схема крепления тормозной системы аналогична схеме крепления тормозной системы при методе скольжения без отрыва опоры аппарата от земли, выполненной в соответствии с черт.12 приложения 5.


5. МЕТОД ПОВОРОТА ВОКРУГ ШАРНИРА С ПОМОЩЬЮ ПАДАЮЩЕГО ШЕВРА

Схема подъема аппарата
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Черт.11


Примечания: 1. Схема установки шарнирных устройств аналогична схеме установки шарнирных устройств при методе поворота вокруг шарнира грузоподъемными средствами, выполненной в соответствии с черт.5, а.



2. Схема строповки аппарата аналогична схеме строповки при методе поворота вокруг шарнира грузоподъемными средствами по черт.2 и 3, без распорной траверсы, выполненной в соответствии с черт.2, б, в.



3. Схема крепления тормозной системы аналогична схеме крепления тормозной системы при методе скольжения без отрыва опоры аппарата от земли, выполненной в соответствии с черт.12 приложения 5.


6. БЕЗЪЯКОРНЫЙ СПОСОБ

Схема подъема аппарата
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а - подъем аппарата до положения неустойчивого равновесия; б - перевод аппарата
 через положение  неустойчивого равновесия и удержание его тормозной системой;
 в - опускание аппарата в проектное положение

Черт.12


Примечания: 1. Схема установки шарнирных устройств аналогична схеме установки шарнирных устройств при методе поворота вокруг шарнира грузоподъемными средствами, выполненной в соответствии с черт.5, а.



2. Схема строповки аппарата аналогична схеме строповки при методе поворота вокруг шарнира грузоподъемными средствами без распорной траверсы, выполненной в соответствии с черт.2, б, в.



3. Схема крепления тормозной системы аналогична схеме крепления тормозной системы при методе скольжения без отрыва опоры аппарата от земли, выполненной в соответствии с черт.12 приложения 5.


Приложение 7
Рекомендуемое

     
ФОРМЫ ПРОИЗВОДСТВЕННОЙ ДОКУМЕНТАЦИИ 
(АКТЫ)

Форма 1
 

АКТ ПРИЕМКИ ПЛОЩАДКИ ПРОИЗВОДСТВА РАБОТ
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	

	Монтаж
	 
	,

	(наименование аппарата)

	выполненного в
	 

	 
	(наименование и место расположения объекта)

	 

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	 
	(дата приемки)
     
	 

	Комиссия в составе:


	представителя строительной организации
	 

	 

	(фамилия, инициалы, должность)

	 

	представителя заказчика
	 

	 

	(фамилия, инициалы, должность)

	 

	представителя монтажной организации
	 

	 

	(фамилия, инициалы, должность)

	 

	произвела осмотр конструкций и проверку качества работ, выполненных

	 
	,

	(наименование строительно-монтажной организации)
	 

	 

	и составила настоящий акт о нижеследующем:

	1. К приемке предъявлены следующие площадки:

	 

	(перечень и краткая характеристика площадки)

	 

	2. Работы выполнены
	 

	 
	 

	(наименование проектной организации, проектной документации, номера чертежей и дата составления)

	 

	3. При выполнении работ отсутствует проектная документация
	 

	 
	 

	(ненужное зачеркнуть, при наличии отклонения указывается,

	 

	кем согласованы, номера чертежей и дата согласования)

	 

	4. Дата: начала работ
	 

	окончания работ
	 

	 

	РЕШЕНИЕ КОМИССИИ

	 

	Работы выполнены в соответствии с
	 

	 
	 

	(проектной документацией, стандартами, строительными нормами и правилами)

	 

	На основании изложенного разрешается производство следующих работ по монтажу
	 

	 

	(наименование аппаратов)

	 

	 

	 

	Представитель строительной 
организации
	
	

	 
	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	Представитель заказчика
	 
	 

	 
	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	Представитель монтажной 
организации
	 
	 

	 
	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 

	Приложение.
	Исполнительная схема площадки с указанием методов проверки и подписями участников проверки



Форма 2

АКТ ГОТОВНОСТИ ПУТИ ДЛЯ ПЕРЕМЕЩЕНИЯ
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	,

	(наименование аппарата)
	 

	выполненного в
	 

	(наименование и место расположения объекта)

	 

	 
	"
	 
	"
	 
	198
	 
	г.

	 
	(дата приемки)
	 

	Комиссия в составе:


	представителя монтажной организации
	 
	,

	 
	 

	(фамилия, инициалы, должность)

	 

	представителя строительной организации
	 
	,

	 
	 

	(фамилия, инициалы, должность)

	 

	представителя заказчика
	 

	 

	(фамилия, инициалы, должность)

	 

	произвела осмотр пути перемещения аппарата, выполненного
	 

	 
	 
	,

	(наименование организации)
	 

	 

	и составила настоящий акт о нижеследующем:

	1. К приемке предъявлены следующие конструкции:

	 

	(перечень и краткая характеристика конструкций)

	 

	2. Работы выполнены
	 

	 
	 

	(наименование проектной организации, проектной документации, номера чертежей и дата составления)

	 

	3. При выполнении работ отсутствуют (допущены) отклонения от проектной

	документации
	 

	 

	(ненужное зачеркнуть, при наличии отклонений указывается, кем согласованы, номера чертежей и дата согласования)

	 

	 

	4. Дата: начала работ
	 

	окончания работ
	 

	 

	РЕШЕНИЕ КОМИССИИ

	 

	Работы выполнены в соответствии с
	 

	 
	 

	(проектной документацией, стандартами, строительными нормами и правилами)

	 

	На основании изложенного разрешается производство работ по перемещению

	 

	 

	(наименование аппарата)

	 

	Представитель монтажной
организации
	

	 
	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	Представитель заказчика
	 
	 

	 
	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	Представитель строительной
организации
	 
	 

	 
	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 



Форма 3

 

АКТ ГОТОВНОСТИ АППАРАТА К ПОДЪЕМУ
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	,

	(наименование аппарата)
	 

	выполненного в
	 

	(наименование и место расположения объекта)

	 

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	 

	Комиссия в составе:


	представителя монтажной организации
	 

	 

	(фамилия, инициалы, должность)

	 

	представителя технического надзора разработчика ППР
	 

	 

	(фамилия, инициалы, должность)

	 

	составила настоящий акт о нижеследующем:

	 

	(наименование аппарата, номер чертежа, завод-изготовитель, номер по плану)

	 

	имеющий (ая) подъемную массу ____________т (см. приложения 1, 2, 3), к подъему готов (а) в соответствии с проектом производства работ.

	 

	Приложения: 1. Справка о фактической подъемной массе аппарата. 2. Справка об отсутствии в аппарате воды после гидроиспытания. 3. Справка о проведении осмотра аппарата перед подъемом.

	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)




Приложение 1 к акту (форма 3)

 

СПРАВКА
о фактической подъемной массе
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 

	 
	(наименование аппарата,

	номер по плану)
	 

	 

	Составляющие подъемной массы аппарата
	Масса, т
	Ответственное лицо

	 
	 
	Подпись и дата
	Фамилия и должность

	Металл корпуса
	
	
	

	Металл внутренних устройств
	
	
	

	Обвязочные трубопроводы
	
	
	

	Обслуживающие металлоконструкции
	
	
	

	Изоляция
	
	
	

	Футеровка (химзащита)
	
	
	

	Другие элементы
	
	
	

	 

	Итого:
	 

	Фактическая подъемная масса аппарата составляет           т.

	 

	Справку составил
	 

	 
	(представитель монтажной организации,

	 
	.

	фамилия, инициалы, должность)
	 

	 
	(подпись)

	 

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	 



Приложение 2 к акту (форма 3)

 

СПРАВКА
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 
	осмотрен(а) после проведения

	(наименование аппарата, номер по плану)

	гидравлического испытания. Вода не обнаружена.

	Справку составил
	 

	 
	(представитель монтажной организации,

	 

	фамилия, инициалы, должность)

	 
	(подпись)

	 

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.




Приложение 3 к акту (форма 3)

 

СПРАВКА О ПРОВЕДЕНИИ ОСМОТРА АППАРАТА
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 

	(наименование аппарата, номер по плану)

	 

	перед подъемом.

	 

	При осмотре аппарата незакрепленных элементов и конструкций не обнаружено.

	 

	Справку составил
	 

	 
	(представитель

	 

	монтажной организации, фамилия, инициалы,

	 

	должность)


	 
	(подпись)

	 

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	 



Форма 4

АКТ
испытания грузоподъемных средств
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	 

	 

	(стройка, ее местонахождение, здание, сооружение, цех, установка)

	 

	Представители монтажной организации

	 

	(должность, фамилия, инициалы)

	 

	 

	 

	и технадзора за соблюдением ППР

	 

	(должность, фамилия, инициалы)

	 

	составили акт о проведении испытаний следующих грузоподъемных средств.

	 

	Наименование грузоподъемного средства, номер паспорта
	Вид испытания
(статическое, динамическое)
	Нагрузки

	 
	 
	проектные
	испытательные

	 
	
	 
	 

	 

	 

	Заключение

	 

	 

	(грузоподъемные средства)

	 

	 

	 
	испытания выдержали.

	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 




Форма 5

АКТ
проверки контрольно-измерительных приборов
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	 

	 

	(стройка, ее местонахождение, здание, сооружение, цех, установка)

	 

	Представители монтажной организации
	 

	 
	(должность, фамилия, инициалы)

	 

	 

	 

	 

	и технадзора за соблюдением ППР

	 
	(должность, фамилия, инициалы)

	составили акт о проведении осмотра и проверки следующих контрольно-измерительных приборов.

	
     

	Наименование контрольно-измерительного прибора,
номер по схеме, характеристика
	Вид проверки

	

	 

	

	Заключение

	Контрольно-измерительные приборы

	 

	 

	готовы к работе.

	 

	Приложения: 1. Паспорта приборов с отметкой об освидетельствовании. 2. Таблицы результатов испытаний.

	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 


     
Форма 6

     

АКТ
об апробировании централизованного дистанционного
пульта управления (ЦДПУ)
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	 

	 

	(стройка, ее местонахождение, здание, сооружение, цех, установка)

	 

	Представители монтажной организации

	 

	(должность, фамилия, инициалы)

	 

	 

	 

	 

	составили акт о проведении апробирования ЦДПУ.

	 

	Заключение.

	 

	Централизованный дистанционный пульт управления признан готовым к работе.

	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 


     
Форма 7

     

АКТ
на работы по устройству якорей
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	 

	 

	(стройка, ее местонахождение, здание, сооружение, цех, установка)

	 

	Представители монтажной организации
	 

	 

	(должность, фамилия, инициалы)

	 

	 

	 

	и технадзора организации - разработчика ППР

	 

	(должность, фамилия, инициалы)

	 

	 

	 

	 

	составили акт о следующем:

	 

	якорное устройство (номер по схеме, усилие) выполнено в соответствии с

	 

	(номер чертежа, наименование организации - разработчика ППР)

	 

	и готово к производству испытаний.

	 

	Приложение. Исполнительная схема якорного устройства с указанием характеристик грунта в месте его установки.


	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 


     
Форма 8

АКТ
об апробировании средств связи
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	 

	 

	(стройка, ее местонахождение, здание, сооружение, цех, установка)

	 

	Представители монтажной организации
	 

	 
	(должность, фамилия, инициалы)

	 

	 

	 

	 

	 

	 

	составили акт об апробировании следующих средств связи:

	 

	 

	 

	Наименование средства связи
	Номер средства по схеме
	Расстояние до руководителя
испытания, м

	 
	 
	 

	 

	Заключение

	 

	(наименование средств связи)

	 

	 

	 
	испытания выдержали.

	 

	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)




Форма 9

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	ПОДЪЕМ РАЗРЕШАЮ

	 
	Главный инженер монтажного
управления

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.


АКТ
готовности грузоподъемного средства к подъему аппарата 
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	
     

	(стройка, ее местонахождение, здание, сооружение, цех, установка)

	 

	Представители монтажной организации
	 

	 

	(должность, фамилия, инициалы)

	 

	 

	технадзора, разработчика ППР

	 

	(должность, фамилия, инициалы)

	 

	 

	 

	составили настоящий акт о следующем:

	произведены осмотр
	 

	 
	(наименование грузоподъемного средства, номер паспорта)

	 

	и ревизия прилагаемых к настоящему акту документов.

	 

	ЗАКЛЮЧЕНИЕ

	 

	Грузоподъемное средство готово к подъему в соответствии с проектом производства

	работ
	 

	(номер работы, наименование

	 

	проектной организации)

	 

	Приложения: 1. Перечень документов, прилагаемых к акту готовности грузоподъемного средства к работе. 2. Схема расстановки технического персонала при подъеме аппарата (аксонометрия или план).

	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)

	 
	 

	(подпись)
	(и.о.фамилия)


     
     
Приложение 1 к акту
(форма 9)

     

ПЕРЕЧЕНЬ ДОКУМЕНТОВ, ПРИЛАГАЕМЫХ К АКТУ ГОТОВНОСТИ 
ГРУЗОПОДЪЕМНОГО СРЕДСТВА К ПОДЪЕМУ АППАРАТА
 

1. ППР (технологическая карта) на монтаж аппарата.



2. Паспорт грузоподъемного средства и механизмов с отметкой об освидетельствовании.



3. Акт испытания грузоподъемного средства, если оно проводилось.



4. Акт готовности аппарата к подъему.



5. Акт приемки площадки производства работ.



6. Акт готовности пути перемещения.



7. Акт на работы по устройству якорей.



8. Акт проверки контрольно-измерительных приборов.



9. Акт об апробировании средств связи.



10. Акт об апробировании централизованного дистанционного пульта управления.



11. Сертификаты на материалы, применяемые в конструкциях и элементах оснастки.



12. Сертификаты на канаты.



13. Акты на заплетку концов канатов такелажной оснастки (если такие работы проводились).



14. Справка бюро прогнозов о предстоящей в день подъема погоде и силе ветра.



15. Инструкция по конкретным правилам техники безопасности с отметкой об ознакомлении всех участников подъема в журнале инструктажа.



16. Инструкция об обязанностях технического персонала, осуществляющего подъем, с отметкой об ознакомлении.


Схема расстановки технического персонала при подъеме аппарата
       

[image: image95.wmf]
     
     
Приложение 2 к акту
(форма 9)

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	Утверждаю

	 
	Главный инженер монтажного управления

	 
	"
	 
	"
	 
	19
	 
	г.

	
     

	Руководитель подъема
	 
	 

	 
	подпись
	фамилия, и.о.

	Бригадир
	 
	 

	 
	подпись
	фамилия, и.о.

	Представители технадзора
	 
	 

	 
	подпись
	фамилия, и.о.

	Руководитель охраны монт. зоны
	 
	 

	 
	подпись
	фамилия, и.о.

	

	Позиции рабочего места
	Наименование
	Фамилия, инициалы
	Со схемой ознакомлен.
Подпись

	1
	Машинист грузовой лебедки N 1
	 
	

	2
	То же                                    N 2
	 
	

	3
	-"-                                         N 3
	 
	

	4
	-"-                                         N 4
	 
	

	5
	-"-                                         N 5
	 
	

	6
	-"-                                         N 6
	 
	 

	7
	-"-                                         N 7
	 
	

	8
	-"-                                         N 8
	 
	

	9
	-"-                                         N 9
	 
	

	10
	-"-                                         N 10
	 
	

	11
	Геодезист наблюдатель
	 
	

	12
	-"-
	-"-
	 
	

	13
	-"-
	-"-
	 
	

	14
	Наблюдатель КИП
	 
	

	15
	-"-
	 
	

	16
	-"-
	 
	

	17
	Оператор пульта
	 
	


